CENTRAL DE COMANDO

PARA AUTOMATIZADORES DE PORTOES

PROGRAMACAO BASICA

Executar os ajustes com o portdo parado.

Selecao do tipo de final de curso:

e Jumper FC Fechado: Fim de curso Digital;

e Jumper FC aberto (cortar arame): Fim de curso analdgico.
Apds mudar o Jumper, pressione GRV.

Gravar controle e percurso:

1) Fechar o jumper PROG.

2) Pressionar simultaneamente o botéo do controle remoto e o da
central. O LED acende confirmando a gravagao.

3) Pressionar simultaneamente os dois botbes do controle remoto
e solta-los. Apds 5 segundos o portao fechara e abrira totalmente.
4) Abrir o jumper PROG.

A central estara pronta para uso.
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Consulta rapida aos indices de programacao avancada:

PRESSIONAR 0S
2 BOTOES DO »
CONTROLE REMOTO | FUNCAO
E AGUARDE O LED
APAGAR
1VEZ Programacéo automatica da central (ciclo completo)
2 VEZES Progra_lmagap automatica da central
a partir do ajuste de Pausa
3VEZES Apaga todos os transmissores da memoria
4 VEZES Reset da central (configuragao padrao de fabrica)
5VEZES Ajuste do torque pulsante (abertura / fechamento)
6 VEZES Ajuste da posicao do fim de curso
(abertura / fechamento)
Ajuste do limite do fim de curso
7VEZES (abertura / fechamento)
8 VEZES Ajuste do torque pulsante na memorizagao
(abertura / fechamento)
9 VEZES Ajuste de tempo de funcionamento do freio

[NOTA! Para informagbes mais detalhadas, consultar o manual

técnico disponivel em nosso site.
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